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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件代替GB10408.1—2000《入侵探测器 第1部分:通用要求》、GB10408.2—2000《入侵探测

器 第2部分:室内用超声波多普勒探测器》、GB10408.3—2000《入侵探测器 第3部分:室内用微波

多普勒探测器》、GB10408.4—2000《入侵探测器 第4部分:主动红外入侵探测器》、GB10408.5—2000
《入侵探测器 第5部分:室内用被动红外探测器》、GB10408.6—2009《微波和被动红外复合入侵探测

器》、GB/T10408.8—2008《振动入侵探测器》、GB10408.9—2001《入侵探测器 第9部分:室内用被动

式玻璃破碎探测器》、GB15209—2006《磁开关入侵探测器》、GB15407—2010《遮挡式微波入侵探测器

技 术 要 求》,与 GB10408.1—2000、GB10408.2—2000、GB10408.3—2000、GB10408.4—2000、

GB10408.5—2000、GB10408.6—2009、GB/T10408.8—2008、GB10408.9—2001、GB15209—2006、

GB15407—2010相比,除结构调整和编辑性改动外,主要技术变化如下:
———增加了产品分类、分级与标识(见第4章);
———更改了外观及结构要求(见5.1.1,GB10408.4—2000的4.5、GB10408.6—2009的4.3、

GB10408.9—2001的5.6、GB15209—2006的5.2及GB15407—2010的4.1);
———更改了外壳防护等级要求(见5.1.2,GB10408.1—2000的6.6、GB10408.4—2000的4.5、

GB10408.6—2009的4.3.2及GB/T10408.8—2008的5.1.2);
———更改了线缆保护要求(见5.1.7,GB10408.2—2000的5.1.9、GB10408.3—2000的5.1.9、

GB10408.5—2000的5.1.8、GB/T10408.8—2008的5.2.9及GB10408.9—2001的5.1.6);
———更改了工作电压要求(见5.1.8,GB10408.1—2000的6.1.4、GB10408.6—2009的4.5.2、

GB/T10408.8—2008的5.2.5、5.2.6及GB10408.9—2001的5.1.3);
———增加了事件处理和信号输出(见5.1.9);
———更改了安全性要求(见5.1.10,GB10408.1—2000的6.3、GB10408.3—2000的5.3、GB10408.4—

2000的4.4、GB10408.6—2009的4.11、GB/T10408.8—2008的5.8、GB10408.9—2001的

5.3及GB15407—2010的4.9);
———更改了环境适应性要求(见5.1.11,GB10408.1—2000的6.2、GB10408.3—2000的5.2、

GB10408.4—2000的4.2、GB10408.5—2000的5.2、GB10408.6—2009的4.6、GB/T10408.8—

2008的5.3、GB10408.9—2001的5.2、GB15209—2006的5.4及GB15407—2010的4.5);
———更改了电磁兼容适应性要求(见5.1.12,GB10408.1—2000的6.1.3和6.2、GB10408.6—2009

的4.9、GB/T10408.8—2008的5.4及GB15407—2010的4.7);
———更改了超声波入侵探测器、微波入侵探测器、被动红外入侵探测器探测性能要求(见5.2.1,

GB10408.1—2000的6.1.1~6.1.2、GB10408.2—2000的5.1.1~5.1.6、GB10408.3—2000的

5.1.1~5.1.6、GB10408.5—2000的5.1.1~5.1.2及GB10408.6—2009的4.5.4);
———增加了超声波入侵探测器、微波入侵探测器、被动红外入侵探测器、玻璃破碎入侵探测器、磁开

关入侵探测器、振动入侵探测器抗磁场干扰要求(见5.2.2.4、5.3.2.4、5.4.2、5.5.2.3);
———更改了玻璃破碎入侵探测器探测性能要求(见5.3.1,GB10408.9—2001的5.1.1);
———更改了玻璃破碎入侵探测器抗干扰要求(见5.3.2,GB10408.9—2001的5.1.1及GB10408.9—

2001的5.1.5); 
———更改了磁开关入侵探测器探测间隙要求(见5.4.1,GB15209—2006的5.3.1);
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———增加了光纤振动入侵探测器技术要求(见5.5.1);
———更改了主动光束入侵探测器的性能要求的部分内容(见5.6,GB10408.4—2000的4.1);
———更改了遮挡式微波入侵探测器的性能要求、功能要求(见5.7,见GB15407—2010的4.2~4.4);
———增加了张力式电子围栏入侵探测器技术要求(见5.8);
———增加了雷达入侵探测器技术要求(见5.9);
———增加了其他单技术入侵探测器技术要求(见5.10);
———增加了复合型入侵探测器技术要求(见5.11);
———删除了增强和任选要求(见GB10408.1—2000的6.9、GB10408.2—2000的5.9、GB10408.3—

2000的5.9及GB10408.9—2001的5.9);
———删除了步行测 试 指 示 器 要 求(见 GB10408.2—2000的5.7、GB10408.3—2000的5.7、

GB10408.5—2000的5.7及GB10408.6—2009的4.5.3);
———删除了抗小(动物)目标要求(见GB10408.5—2000的5.1.3及GB10408.6—2009的4.8.2);
———删除了抗背景温度变化要求(见GB10408.5—2000的5.1.4);
———删除了抗环境干扰要求(见GB10408.6—2009的4.8.3);
———删除了耐久性要求(见GB10408.6—2009的4.10、GB/T10408.8—2008的5.6、GB15209—

2006的5.6及GB15407—2010的4.8);
———删除了玻璃破碎入侵探测器试验装置的安装要求(见GB10408.9—2001的5.10);
———删除了磁开关入侵探测器一般要求、接触电阻要求、绝缘电阻要求、触点过载要求、耐退磁要求

(见GB15209—2006的5.1、5.3.2、5.3.3、5.3.5及5.3.6);
———更改了产品说明书要求(见第6章,GB10408.1—2000的6.8、GB10408.2—2000的5.8、

GB10408.3—2000的5.8、GB10408.5—2000的5.8及GB10408.9—2001的5.8)。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中华人民共和国公安部提出并归口。
本文件及其所代替文件的历次版本发布情况为:
———1989年首次发布为GB10408.1—1989,2000年第一次修订;
———1989年首次发布为GB10408.2—1989,2000年第一次修订;
———1988年首次发布为GB10408.3—1989,2000年第一次修订;
———1989年首次发布为GB10408.4—1989,2000年第一次修订;
———1989年首次发布为GB10408.5—1989,2000年第一次修订;
———1991年首次发布为GB10408.6—1991,2009年第一次修订;
———1997年首次发布为GB/T10408.8—1997,2008年第一次修订;
———2001年首次发布为GB10408.9—2001;
———1994年首次发布为GB15209—1994,2006年第一次修订;
———1994年首次发布为GB15407—1994,2010年第一次修订;
———本次为第二次修订,对GB10408.1—2000、GB10408.2—2000、GB10408.3—2000、GB10408.4—

2000、GB10408.5—2000、GB10408.6—2009、GB/T10408.8—2008、GB10408.9—2001、

GB15209—2006、GB15407—2010范围内的产品的要求进行了统一规定,并扩展了部分入侵

探测器产品。
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入侵和紧急报警系统 入侵探测器

1 范围

本文件规定了用于入侵和紧急报警系统中的入侵探测器的产品分类、分级与标识、技术要求、产品

说明书、标志、包装、运输和贮存要求,确立了检验规则,描述了试验方法。
本文件适用于入侵和紧急报警系统中的入侵探测器的设计、制造和检验。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T2828.1 计数抽样检验程序 第1部分:按接收质量限(AQL)检索的逐批检验抽样计划

GB/T4208—2017 外壳防护等级(IP代码)

GB/T9254.1 信息技术设备、多媒体设备和接收机 电磁兼容 第1部分:发射要求

GB/T15211 安全防范报警设备 环境适应性要求和试验方法

GB16796 安全防范报警设备 安全要求和试验方法

GB/T30148 安全防范报警设备 电磁兼容抗扰度要求和试验方法

GB/T32581—2016 入侵和紧急报警系统技术要求

3 术语、定义和缩略语

3.1 术语和定义

GB/T32581—2016界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1.1
入侵探测器 intrusiondetector
对可探测范围的入侵行为进行探测、作出响应并产生入侵报警状态的装置。
注:入侵探测器由一个装置或多个装置组成。

[来源:GB/T32581—2016,3.1.29,有修改]

3.1.2
传感器 sensor
感知可探测范围内的某种物理量,并将其转换为电信号的入侵探测器的组件。

3.1.3
处理器 processor
对传感器输出信号进行分析处理的入侵探测器组件。

3.1.4
微波入侵探测器 microwaveintrusiondetector
向可探测范围发射微波并接收回波,感知可探测范围内人体或物体移动而产生入侵报警状态的入

侵探测装置。
1
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3.1.5
主动光束入侵探测器 activebeamintrusiondetector
能感知发射机与接收机之间的光束是否遮断且遮断达到预定时长时产生入侵报警状态的入侵探测

装置。

3.1.6
被动红外入侵探测器 passiveinfraredintrusiondetector
由于人在入侵探测器可探测范围内移动引起接收到的红外辐射能量变化而产生入侵报警状态的入

侵探测装置。

3.1.7
玻璃破碎入侵探测器 glassbreakintrusiondetector
能对玻璃破碎时产生的声波作出响应而产生入侵报警状态的入侵探测装置。

3.1.8
磁开关入侵探测器 magneticswitchintrusiondetector
当磁铁盒相对于开关盒移开或移近至一定距离时,能引起开关盒内的开关状态变化而产生入侵报

警状态的入侵探测装置。
注:一般由开关盒和磁铁盒组成。

3.1.9
遮挡式微波入侵探测器 microwaveinterruptionintrusiondetector
由相隔一定距离的微波发射机和接收机组成,当其中的微波波束被人或物体遮挡时而产生入侵报

警状态的入侵探测装置。

3.1.10
振动入侵探测器 vibrationintrusiondetector
对可探测范围内的机械振动(冲击)产生入侵报警状态的入侵探测装置。

3.1.11
光纤振动入侵探测器 opticalfibervibrationintrusiondetector
能对因光纤外部振动引起的光纤内或传感器光信号特性变化进行分析处理并产生入侵报警状态的

入侵探测装置。

3.1.12
张力式电子围栏入侵探测器 electronictensionfenceintrusiondetector
能对张力索的张力值变化进行探测、分析、调节并产生入侵报警状态的入侵探测装置。

3.1.13
雷达入侵探测器 radarintrusiondetector
发射一定波长的无线电波并接收回波,通过对回波异常信号进行分析并产生入侵报警状态的入侵

探测装置。

3.2 缩略语

下列缩略语适用于本文件。

ATM:自动取款机(AutomatedTellerMachine)

MW:微波 (Microwave)

PIR:被动红外 (PassiveInfraRed)

2
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4 产品分类、分级与标识

4.1 产品分类

按照入侵探测器工作原理或探测技术的不同,将入侵探测器分为:

a) 超声波入侵探测器;

b) 微波入侵探测器;

c) 被动红外入侵探测器;

d) 玻璃破碎入侵探测器;

e) 磁开关入侵探测器;

f) 振动入侵探测器(包括光纤振动入侵探测器和其他振动入侵探测器);

g) 主动光束入侵探测器(包括主动红外入侵探测器和激光入侵探测器);

h) 遮挡式微波入侵探测器;

i) 张力式电子围栏入侵探测器;

j) 雷达入侵探测器;

k) 其他单技术入侵探测器;

l) 复合型入侵探测器。

4.2 产品分级

按照GB/T32581中安全等级的相关规定,将入侵探测器的安全等级由低到高分为安全等级1、2、

3、4。

4.3 产品标识

入侵探测器的产品标识至少应包含以下内容。

a) 产品名称、型号:由制造商自行规定。

b) 安全等级:用阿拉伯数字1、2、3、4表示,分别对应安全等级1、2、3、4。

c) 使用环境:用一位大写英文字母表示,I表示室内用、O表示室外用。

d) 制造商。

5 技术要求

5.1 通用要求

5.1.1 外观及结构要求

外壳表面应无划伤、裂纹、起泡、毛刺和变形,应有明显、清晰的标志。外壳为金属的表面涂覆不应

露出底层且应无腐蚀和砂眼等缺陷。

5.1.2 外壳防护等级

入侵探测器的外壳防护等级应符合表1的规定。

3
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表1 外壳防护等级

入侵探测器类型 外壳防护等级要求

室内用入侵探测器 不低于GB/T4208—2017中的IP41

室外用入侵探测器
应用于室内的入侵探测器部件:不低于GB/T4208—2017中的IP20

应用于室外的入侵探测器部件:不低于GB/T4208—2017中的IP55

5.1.3 报警信号持续时间

入侵探测器产生报警状态时,该状态持续时间应大于或等于1s。

5.1.4 警戒状态的恢复

引起产生报警状态的入侵活动停止后,入侵探测器应在3s内恢复到警戒状态。

5.1.5 端口

有线型入侵探测器应配备无源常闭触点,报警时触点打开,除非产品说明书另有规定。

5.1.6 防拆保护

入侵探测器应设有防拆开关或其他装置,当其外壳被打开或从其安装表面移开,均应产生防拆报警

状态。

5.1.7 线缆保护

若传感器和处理器不在同一壳体内,连接他们的线缆应被视为入侵探测器的一部分,应对其进行监

测,任何发生线缆断路、短路或并接任意负载时,处理器应在2s内产生报警状态。

5.1.8 工作电压

入侵探测器输入电压在额定电压的85%~125%范围内,入侵探测器应能正常工作。当产品说明书声

明的工作电压范围大于上述要求时,入侵探测器在产品说明书声明的工作电压范围内应能正常工作。

5.1.9 事件处理和信号输出

事件处理和信号输出应符合表2和表3的规定。

表2 事件处理

事件 安全等级1 安全等级2 安全等级3 安全等级4

入侵 M M M M

拆改 M M M M

低电压a OP OP M M

断电 OP M M M

遮挡b OP OP M M

  M=必备功能。

OP=可选功能

  a 采用开关电源供电或不需供电时,不适用。
b 针对超声波入侵探测器、微波入侵探测器、被动红外入侵探测器及其复合入侵探测器。
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表3 信号输出

事件 入侵报警 防拆报警 故障报警

无事件 NP NP NP

入侵 M NP NP

拆改 NP M NP

低电压a OP OP M

断电 M OP OP

遮挡b M OP M

  M=必备功能。

OP=可选功能。

NP=不准许

  a 采用开关电源供电时,不适用。
b 针对超声波入侵探测器、微波入侵探测器、被动红外入侵探测器及其复合入侵探测器。

5.1.10 安全性

入侵探测器的安全性应符合GB16796中的相关规定。

5.1.11 环境适应性

入侵探测器的环境适应性至少应符合GB/T15211规定的环境类别Ⅰ~Ⅳ中的一个,每个类别气

候环境条件试验的严酷等级见表4,机械环境条件试验的严酷等级见表5。每一项特定环境试验的条件

试验期间检测(如果检测)和最后检测应符合以下要求。

a) 软件运行正常,没有宕机或者程序异常现象。

b) 准确输出报警信号,无误报。

c) 正弦振动、冲击试验后能正常工作,并无元器件松动、位移和损坏。盐雾循环耐久性试验后受

试样品表面不应有锈蚀。

表4 气候环境适应性要求

试验项目 试验参数
环境类别

类别Ⅰ 类别Ⅱ 类别Ⅲ 类别Ⅳ

低温试验

(工作状态)

温度/℃ +5 -10 -25 -40

持续时间/h 2

高温试验

(工作状态)

温度/℃ +40 +55 +55 +70(+85a)

持续时间/h 2

恒定湿热试验

(工作状态)

温度/℃ +40

相对湿度/% 93+2-3

持续时间/d 2

不要求

5
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表4 气候环境适应性要求 (续)

试验项目 试验参数
环境类别

类别Ⅰ 类别Ⅱ 类别Ⅲ 类别Ⅳ

交变湿热试验

(工作状态)

最低温度/℃

最高温度/℃

最低温度保持

相对湿度/%

最高温度保持

相对湿度/%

交变周期/h

循环次数

不要求

25 25

40 55

80 80

93±3 93±3

24 24

2 2

低温低气压试验b

温度/℃ +5 -10 -25 -40

气压/kPa 70

持续时间/h 2

盐雾循环耐久性

试验c

总持续时间/d

循环次数

盐

雾

环

境

盐溶液浓度/%

盐溶液pH

温度/℃

每个循环持续

时间/h

潮

热

环

境

温度/℃

相对湿度/%

每个循环持续

时间/h

不要求

3

3

5

6.5~7.2

15~35

2

40

93

22

  a 针对特殊高温环境条件(如干热地区)。
b 适用于高海拔地区使用的设备。
c 适用于沿海地区使用的设备。

表5 机械环境适应性要求

试验项目 试验参数
环境类别

类别Ⅰ 类别Ⅱ 类别Ⅲ 类别Ⅳ

正弦振动试验

(工作状态)

频率范围/Hz 10~150 10~150

加速度/(m/s2) 2 5

轴向数目 3 3

扫频速率/(oct/min) 1 1

扫频周期的数目/轴向/工作状态 1 1

6
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表5 机械环境适应性要求 (续)

试验项目 试验参数
环境类别

类别Ⅰ 类别Ⅱ 类别Ⅲ 类别Ⅳ

冲击试验

(工作状态)

脉冲持续时间/ms 6

峰值加速度Â/ms-2

试验样品质量 M/kg

M<4.75 Â=1000-200×M

M≥4.75 不要求

冲击轴向数 6

每轴向上的脉冲次数 3

5.1.12 电磁兼容性

入侵探测器的电磁兼容性应符合GB/T30148中的相关要求,试验中不应产生漏报警和误报警。
采用交流电网供电的入侵探测器,无线电骚扰限值应符合GB/T9254.1的要求。

5.1.13 稳定性

入侵探测器连续工作168h不应产生误报警和漏报警,且试验结束后测试入侵探测器的探测范围

(探测距离)应能达到产品说明书规定的标称值。

5.2 超声波入侵探测器、微波入侵探测器、被动红外入侵探测器

5.2.1 探测性能

入侵探测器的探测性能和安全等级应在产品说明书中明确规定。入侵探测器产生报警信号前,入
侵探测器应处于待激活/触发(正常工作)状态。

当标准测试目标或模拟测试目标按表6的速度和姿势移动时,入侵探测器应产生入侵报警状态。

表6 步测姿势与速度要求

测试 安全等级1 安全等级2 安全等级3 安全等级4

边界穿越探测

速度

姿势

M M M M

1.0m/s 1.0m/s 1.0m/s 1.0m/s

直立 直立 直立 直立

边界内移动探测

速度

姿势

M M M M

0.3m/s 0.3m/s 0.2m/s 0.1m/s

直立 直立 直立 直立

快速移动探测

速度

姿势

OP M M M

NA 2.0m/s 2.5m/s 3.0m/s

NA 直立 直立 直立

间歇性移动探测

速度

姿势

OP OP M M

NA NA 1.0m/s 1.0m/s

NA NA 直立 直立
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表6 步测姿势与速度要求 (续)

测试 安全等级1 安全等级2 安全等级3 安全等级4

近距离探测(覆盖角度小于或等于180°)

距离

速度

姿势

M M M M

2.0m 2.0m 0.5m 0.5m

0.5m/s 0.4m/s 0.3m/s 0.2m/s

直立 直立 爬行 爬行

轴向移动探测(覆盖角度大于180°)

速度

姿势

M M M M

0.5m/s 0.4m/s 0.3m/s 0.2m/s

直立 直立 直立 直立

  M=必备功能。

OP=可选功能。

NA=不适用

5.2.2 抗干扰要求

5.2.2.1 抗热气流干扰

具有被动红外传感器的入侵探测器在警戒状态下遇热气流干扰时应能正常工作,不应出现误报警

和漏报警。

5.2.2.2 抗车头灯光干扰

具有被动红外传感器的入侵探测器,用等效于车头灯的光透过玻璃照射入侵探测器不应产生报警

状态,玻璃窗被打开且有人体目标移动时,应产生报警状态。

5.2.2.3 抗荧光干扰

具有微波传感器的入侵探测器,在距入侵探测器规定距离处的荧光灯产生的干扰不应使入侵探测

器产生报警状态。

5.2.2.4 抗磁场干扰

对于安全等级2、等级3和等级4的产品,当入侵探测器按照产品说明书的描述完成安装调试后,
在受到外部磁场干扰时,不应产生报警状态;当有人体目标移动时,应产生报警状态。

5.3 玻璃破碎入侵探测器

5.3.1 探测性能

玻璃破碎入侵探测器的探测性能应在产品说明书中进行明确规定,当探测器在产品说明书中规定

的探测范围内被触发时,应产生报警状态。

5.3.2 抗干扰要求

5.3.2.1 抗小物体撞击玻璃干扰

当冰雹、沙子、砾石等小物体撞击被探测玻璃的外侧且未破碎时,入侵探测器不应产生报警状态。
8
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5.3.2.2 抗软物体撞击玻璃干扰

当软物体(例如人的拳头)撞击被探测玻璃的外侧且未破碎时,入侵探测器不应产生报警状态。

5.3.2.3 抗硬物撞击玻璃干扰

当硬物(例如自行车的把手)撞击被探测玻璃的外侧且未破碎时,入侵探测器不应产生报警状态。

5.3.2.4 抗磁场干扰

对于安全等级2、等级3和等级4的产品,当入侵探测器按照产品说明书的描述完成安装调试后,
在受到外部磁场干扰时,不应产生报警状态;当触发报警时,应产生报警状态。

5.4 磁开关入侵探测器

5.4.1 探测间隙

磁开关入侵探测器的探测间隙应在产品说明书中明确规定,探测间隙应大于20mm且符合产品说

明书中的标称值。当开关盒与磁铁盒间隙大于探测间隙时应产生报警状态。

5.4.2 抗磁场干扰

对于安全等级2、等级3和等级4的产品,当入侵探测器按照产品说明书的描述完成安装调试后,
在受到外部磁场干扰时,入侵探测器应能继续正常工作,且探测间隙不应超过规定的2倍。

5.5 振动入侵探测器

5.5.1 光纤振动入侵探测器

5.5.1.1 探测距离

光纤振动入侵探测器的探测距离应在产品说明书中进行明确规定,当探测器在探测距离内被触发

时,应产生报警状态。

5.5.1.2 定位精度

定位型光纤振动入侵探测器对发生入侵事件区域的定位精度应符合表7的规定。

表7 定位精度

探测距离/km 定位精度/m

>80 ≤100

>40且≤80 ≤50

>20且≤40 ≤25

>5且≤20 ≤10

≤5 ≤5

5.5.2 其他振动入侵探测器

5.5.2.1 报警功能

其他振动入侵探测器按警戒对象不同主要分为地音振动入侵探测器、建筑物振动入侵探测器、保险

柜振动入侵探测器、ATM机振动入侵探测器,其报警功能应符合表8的要求。
9
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表8 报警响应数据

名称 单位
振动入侵探测器应用类别

地音 建筑物 保险柜 ATM机

冲击脉冲宽度 ms 1~10 0.2~5 0.1~1 0.1~1

加速度 m/s2 ≥10 ≥200
A二层薄钢板加沙石水泥型结构≥200

B厚钢板型结构≥600
≥800

5.5.2.2 探测范围

入侵探测器的探测范围应在产品说明书中进行明确规定,当探测器在探测范围内被触发时,应产生

报警状态,为适应不同场合探测范围的变化要求,入侵探测器的灵敏度应可调。

5.5.2.3 抗磁场干扰

对于安全等级2、等级3和等级4的产品,当入侵探测器按照产品说明书的描述完成安装调试后,
在受到外部磁场干扰时不应产生报警状态;当触发报警时,应产生报警状态。

5.6 主动光束入侵探测器

5.6.1 探测响应时间

入侵探测器的探测响应时间应大于或等于20ms。
当光束被遮断的持续时间大于探测响应时间设定值时,入侵探测器应产生报警状态;当光束被遮断

的持续时间小于探测响应时间设定值的70%时,入侵探测器不应产生入侵报警状态。

5.6.2 探测距离

5.6.2.1 室内用

室内用主动光束入侵探测器的探测距离、光束数量应在产品说明书中进行明确规定。在规定的探

测距离,发射机光束能量衰减小于或等于75%时,接收机不应产生入侵报警状态,同时被遮挡的光束符

合产品说明书描述的光束数量时应能产生入侵报警状态。

5.6.2.2 室外用

室外用主动光束入侵探测器的探测距离、光束数量应在产品说明书中进行明确规定。当发射机与

接收机间距为产品说明书规定的探测距离的1.5倍,发射能量被衰减75%时,接收机不应产生入侵报警

状态,同时被遮挡的光束符合产品说明书描述的光束数量时应能产生入侵报警状态。

5.6.3 抗外界光干扰

当入侵探测器受到与其射束轴线方向成大于或等于15°的外界光源(包括市电、直流电驱动的光源

和自然光源)的辐射干扰时,入侵探测器不应产生误报警和漏报警。

5.7 遮挡式微波入侵探测器

5.7.1 探测距离

入侵探测器的探测距离应在产品说明书中进行明确规定,目标在入侵探测器的探测范围内以规定
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范围的速度移动时,应能产生报警状态。

5.7.2 探测宽度

入侵探测器的探测宽度应在产品说明书中进行明确规定,并符合说明书中规定的要求。

5.7.3 探测速度范围

安全等级1、等级2的入侵探测器,探测速度范围应为0.1m/s~3m/s。安全等级3、等级4的入侵

探测器,探测速度范围应为0.1m/s~10m/s。

5.8 张力式电子围栏入侵探测器

5.8.1 张力索拉紧报警

当张力索受到外力作用被拉紧,张力变化量达到或超过拉紧报警阈值,且持续时间达到或超过设定

值时,装置应发出入侵报警信号。
张力索拉紧报警时所对应的张力索位移量应小于或等于75mm。

5.8.2 张力索松弛报警

当张力索松弛且持续时间达到或超过设定值时,装置应发出入侵报警信号。张力索松弛的报警阈

值应小于或等于预设张力值的1/3。

5.8.3 张力索断开报警

当张力索被断开或张力索表面张力值小于或等于预设张力值的1/10时,装置应发出入侵报警

信号。

5.9 雷达入侵探测器

5.9.1 探测范围

入侵探测器的探测范围应在产品说明书中进行明确规定,目标进入入侵探测器的探测范围时,应能

产生入侵报警状态。

5.9.2 定位精度

入侵探测器的定位精度应符合表9的规定。

表9 定位精度

波段代号 工作频段/GHz 径向精度/m 方位精度/(°)

C 4~8 ≤10 ≤1.0

X 8~12 ≤10 ≤1.0

K 18~27 ≤3 ≤1.0

V 40~75 ≤1 ≤0.5

W 79~81 ≤1 ≤0.5

5.9.3 最低可探测运动速度

目标进入入侵探测器的探测范围时,能触发入侵探测器报警的入侵报警目标的最低运动速度应小
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于或等于0.8m/s。

5.9.4 最小目标分离距离

多个目标进入入侵探测器的探测范围时,入侵探测器应能同时检测到分离距离小于或等于定位精

度2倍的不同入侵目标。

5.10 其他单技术入侵探测器

入侵探测器的探测性能应在产品说明书中进行明确规定。当入侵探测器在产品说明书规定的探测

性能条件下被触发时,应能产生入侵报警状态,该状态信号的输出形式应在产品说明书中明示且应区别

于其他报警信号。

5.11 复合型入侵探测器

采用两种或两种以上探测原理传感器的复合型入侵探测器,在采用每一种原理的传感器进行工作

的条件下均应符合5.1~5.10的相关要求。探测器产生报警状态的条件和探测性能应符合产品说明书

的规定;抗干扰性能测试应屏蔽其他探测原理的传感器,使单探测原理传感器即可触发入侵探测器

报警。

6 产品说明书

产品说明书应提供以下信息:

a) 产品名称、型号;

b) 工作温度和相对湿度范围,需注明室内、室外、沿海地区、高海拔地区等;

c) 安全等级;

d) 供电要求;

e) 探测范围(距离);

f) 可探测目标移动的速度范围(适用时);

g) 制造商。

7 试验方法

7.1 试验环境

除特别声明环境条件的试验外,试验应在下列环境条件下进行。
———环境温度:15℃~35℃。
———相对湿度:15%~75%。
———大气压力:86kPa~106kPa。
入侵探测器在试验时应按照产品说明书推荐的安装方式进行安装。当给定安装范围时,试验应在

安装范围的上限和下限分别进行。

7.2 通用要求试验

7.2.1 外观及结构要求试验

目视检查,判定结果是否符合5.1.1的要求。
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7.2.2 外壳防护等级试验

按照GB/T4208—2017规定的方法进行试验,判定结果是否符合5.1.2的要求。

7.2.3 报警信号持续时间试验

触发入侵探测器产生报警信号,记录报警信号持续时间,判定结果是否符合5.1.3的要求。

7.2.4 警戒状态的恢复试验

引起报警状态的入侵活动停止后,记录警戒状态的恢复时间,判定结果是否符合5.1.4的要求。

7.2.5 端口试验

对于有线型入侵探测器触发入侵探测器产生报警信号并恢复到警戒状态,记录报警输出端口的状

态变化,判定结果是否符合5.1.5的要求。

7.2.6 防拆保护试验

打开入侵探测器外壳或试图使其从安装表面移开,记录其报警输出端口的状态变化,判定结果是否

符合5.1.6的要求。

7.2.7 线缆保护试验

对连接传感器和信号处理器的线缆进行断路、短路和并接任意负载,记录其信号处理器的报警状

态,判定结果是否符合5.1.7的要求。

7.2.8 工作电压试验

按照产品说明书额定工作电压的85%~125%或者厂家规定的更宽电压范围对入侵探测器加电,
判定结果是否符合5.1.8的要求。

7.2.9 事件处理和信号输出试验

7.2.9.1 入侵、拆改、低电压、断电事件处理和信号输出试验

对入侵探测器进行入侵探测、防拆报警、电压降低、断电操作,记录其可处理的事件和信号输出,判
定结果是否符合5.1.9的要求。

7.2.9.2 遮挡事件处理和信号输出试验

使用表10中指定的材料样品对超声波入侵探测器、微波入侵探测器、被动红外入侵探测器及其复

合入侵探测器进行遮挡操作。每次测试时,入侵探测器都应上电工作,所有材料样品应能遮挡入侵探测

器的探测,每种材料样品进行遮挡操作的测试步骤和要求如下:

a) 在1s内从一侧滑过并保持在入侵探测器的面前,距离0mm;

b) 在1s内从一侧滑过并保持在入侵探测器的面前,距离50mm;

c) 在10s内从一侧滑过并保持在入侵探测器的面前,距离0mm;

d) 在10s内从一侧滑过并保持在入侵探测器的面前,距离为50mm;

e) 材料编号5应直接贴在入侵探测器的正面;

f) 材料编号6和7直接应用于入侵探测器的正面;

g) 材料编号6应使用间歇式喷洒的方式,每次持续时间不超过2s;
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h) 材料编号7应使用刷子单次通过;

i) 对于材料编号6和7,重复应用直到入侵探测器不再响应或生成遮挡信号。
对每种材料样品重复测试a)~d)。每种材料测试后,等待180s,让系统稳定并进行基本探测功能

测试,探测功能应正常,但允许探测范围最多减少产品说明书声明的覆盖范围的50%。记录所使用的

材料以及入侵探测器的状态变化。
判定入侵探测器是否在使用遮挡材料180s内生成表3中所述的遮挡信号或信息,相关信号或信

息应保持到遮挡结束,或者入侵探测器的探测功能正常运行。
对于每种材料,首次测试通过,则判定此种材料测试通过;如果首次测试失败,则应再重复两次,三

次测试中的两次测试通过则判定此种材料测试通过。
所有材料均通过测试,则判定此项测试通过。

表10 用于遮挡测试的材料

材料编号 材料

1

黑色纸张应具有以下特性的哑光饰面:
● 黑纸至少应为0.15mm厚;
● 纸张应在整个厚度范围内着色(非表面着色)

2 2mm厚铝板,未上漆和未处理

3 3mm厚透明光泽亚克力板

4 白色聚苯乙烯泡沫板:30mm厚度,公差为±50%

5 自粘透明乙烯基板:0.1mm厚度,公差为±40%

6 无色医用塑料皮肤喷雾剂,基于聚氨酯聚合物

7 清漆,刷涂

7.2.10 安全性试验

按照GB16796中规定的方法进行试验,判定结果是否符合5.1.10的要求。

7.2.11 环境适应性试验

7.2.11.1 低温试验(工作状态)

按照GB/T15211规定的方法进行试验,按5.1.11对样品进行试验期间检测和最后检测,判定结果

是否符合5.1.11的要求。

7.2.11.2 高温试验(工作状态)

按照GB/T15211规定的方法进行试验,按5.1.11对样品进行试验期间检测和最后检测,判定结果

是否符合5.1.11的要求。

7.2.11.3 恒定湿热试验(工作状态)

按照GB/T15211规定的方法进行试验,按5.1.11对样品进行试验期间检测和最后检测,判定结果

是否符合5.1.11的要求。

7.2.11.4 交变湿热试验(工作状态)

按照GB/T15211规定的方法进行试验,按5.1.11对样品进行试验期间检测和最后检测,判定结果
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是否符合5.1.11的要求。

7.2.11.5 低温低气压试验

按照GB/T15211规定的方法进行试验,试验后按5.1.11对样品进行最后检测,判定结果是否符合

5.1.11的要求。

7.2.11.6 盐雾循环耐久性试验

按照GB/T15211规定的方法进行试验,试验后按5.1.11对样品进行最后检测,判定结果是否符合

5.1.11的要求。

7.2.11.7 正弦振动试验(工作状态)

按照GB/T15211规定的方法进行试验,试验后按5.1.11对样品进行最后检测,判定结果是否符合

5.1.11的要求。

7.2.11.8 冲击试验(工作状态)

按照GB/T15211规定的方法进行试验,试验后按5.1.11对样品进行最后检测,判定结果是否符合

5.1.11的要求。

7.2.12 电磁兼容性试验

按照GB/T30148和GB/T9254.1中规定的方法进行试验,判定结果是否符合5.1.12的要求。

7.2.13 稳定性试验

将入侵探测器连续通电工作168h,试验期间应监测有无误报警和漏报警,试验后检测其探测范

围,判定结果是否符合5.1.13的要求。

7.3 超声波入侵探测器、微波入侵探测器、被动红外入侵探测器试验

7.3.1 探测性能试验

7.3.1.1 测试环境

探测性能测试应在一个封闭、无障碍且无气流的区域,测试区域的墙壁和地板在8μm~14μm波

长之间的辐射率应大于或等于80%。
标准测试目标后面的背景表面温度应在15℃~25℃的范围内,且在该区域内水平方向温度均匀

性应在±2℃范围内。应在整个背景区域中均匀分布的10个点进行测量,平均背景温度是10个点的

线性平均值。

7.3.1.2 安装高度

如果产品说明书对不同的安装高度要求不同的探测范围,则每种探测范围都应在规定的高度进行

测试。如果产品说明书描述在安装高度范围内使用一种探测范围,则应在产品说明书描述的标称高度

下测试整个探测范围。如果没有指定标称值,则应在高度范围的中间值处测试完整探测范围。对于覆

盖角小于或等于180°的入侵探测器,距离入侵探测器小于4.0m的测试点均应进行测试,并且位于最大

探测边界上的所有测试点均应测试。对于覆盖角为360°的入侵探测器,所有位于最大探测边界上的测

试点均应测试。如给出安装高度的范围,则应在其上、下限分别测试位于最大探测边界上的所有测

试点。
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安装高度仅适用于步行测试,不适用于任何其他测试,例如电磁兼容性试验和环境适应性试验。

7.3.1.3 标准测试目标

7.3.1.3.1 尺寸

标准测试目标应为1.60m~1.85m的高度、质量为70kg±10kg的人,并应穿着贴身衣服,在

8μm~14μm波长之间的辐射率至少为80%,标准测试目标不应佩戴或携带金属物体。

7.3.1.3.2 温度

应测量面向入侵探测器的标准测试目标5个点的表面温度:头、胸、手背、膝盖、脚。测量用温度计

应为非接触式温度计或等同的方式,温度计的波长灵敏度范围应为6μm~18μm,收集角小于或等于

3°,发射率为95%。
对所测得的5个点的温度按照表11进行加权平均,并按公式(1)计算取得温差Dtr。

表11 用于Dtr 计算的区域特定加权因子

身体部位 身体部位-背景:温差Dtr 意义:权重因子Wk

头 Dtr1 W1 2

胸 Dtr2 W2 4

手背 Dtr3 W3 4

膝盖 Dtr4 W4 2

脚 Dtr5 W5 1

Dtr=
∑5

k=1Dtrk ×Wk

∑5
k=1Wk

…………………………(1)

  式中:

Dtr ———温差;

Dtrk ———身体部位和背景之间的温差;

Wk ———权重因子。

Dtr应在2.8℃~4.2℃之间,如果Dtr大于4.2℃,可为测试目标多加一层衣服或提升背景温度;
如果Dtr小于2.8℃,则需要调低背景温度。

如果符合温度和微波辐射的要求,也可用模拟测试目标。模拟测试目标如果冲突,首先应用标准测

试目标。

7.3.1.4 测试程序

7.3.1.4.1 基本要求

入侵探测器应连接到标称电源电压,并连接到具有监控入侵信号或信息的设备。应让入侵探测器

稳定工作180s。除非另有说明,否则所有测试都将在最敏感的设置(例如最小脉冲计数)下进行。
通过控制标准测试目标在入侵探测器视场内移动完成步行测试。标准测试目标的速度和姿态按照

表6的规定进行,速度应为表6给定值的±10%。标准测试目标开始和结束步行测试时,都应双脚并

拢。入侵探测器应按照7.3.1.2的高度安装。方向应符合产品说明书的规定,进行步行测试时视野中应
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无障碍。
在开始和完成每次步行测试之后,标准测试目标应至少等待20s。步行测试姿态-爬行,是一种爬

行姿态,包括标准测试目标移动、手和膝盖接触地板。步行测试姿态-直立,是一种直立姿态,包括标准

测试目标站立和行走、双臂放在身体两侧。
探测性能应根据产品说明书的书面声明进行测试。如图1所示,产品说明书应向测试实验室提供

叠加在边长2.0m的正方形网格上的检测边界的比例图,产品说明书应声明入侵探测器参考轴。
单位为米

图1 探测性能测试图

  探测范围宜作为一个整体进行测试,但是如果探测阵列尺寸超过可用的测试空间,则可分段测试探

测性能,前提是微波技术的性能不受近距离墙壁或其他物体的影响。例如,覆盖角为360°的入侵探测

器可旋转入侵探测器以完成完整探测范围进行测试。如果使用分段测试方法,则在靠近墙壁或其他结

构安装时应提供足够的间隙,以便留出足够的空间进行测试。采用分段测试方法时,应在测试报告中说

明方法。

7.3.1.4.2 探测角度小于或等于180°入侵探测器的边界穿越探测测试

图2给出了产品说明书描述的覆盖角小于或等于180°的入侵探测器的探测边界示例。
围绕入侵探测器产品说明书描述的探测边界,从入侵探测器到产品说明书描述的探测边界与入侵

探测器参考轴交叉的地方开始,以2.0m的间隔(以直线距离测量)放置测试点。对探测范围的另一侧

重复此操作。如果每边最后一点之间的间隙大于2.0m,则在产品说明书描述的探测边界与入侵探测

器参考轴线轴相交的地方放置一个测试点。
每个测试点通过轴向连线到入侵探测器。在每个测试点与轴向线的+45°和-45°处,采用两个测

试方向进入探测范围。两个方向都应从距测试点1.5m的距离开始测试,并在距离测试点1.5m后

结束。
在一个方向上步行通过测试点为完成一次步行测试。
记录入侵探测器的报警状态,第一次步行测试应产生入侵信号或消息,否则,应再进行4次测试,且

4次测试都应产生入侵信号或消息。判定结果是否符合5.2.1的要求。
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单位为米

图2 探测角度小于或等于180°入侵探测器的边界穿越探测测试图

7.3.1.4.3 探测角度大于180°入侵探测器的边界穿越探测测试

图3给出了产品说明书描述的覆盖角为360°的入侵探测器的探测边界示例。
按照7.3.1.4.2的方法进行测试。
如果探测性能是分段测试的,则测试点应落在圆周周围的相同点上,与在360°中完成的一样。
记录入侵探测器的报警状态,第一次步行测试应产生入侵信号或消息,否则,应再进行4次测试,且

4次测试都应产生入侵信号或消息。判定结果是否符合5.2.1的要求。
单位为米

图3 探测角度大于180°入侵探测器的边界穿越探测测试图
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7.3.1.4.4 探测角度小于或等于180°入侵探测器的边界内移动探测测试

图4给出了产品说明书描述的覆盖角小于或等于180°的入侵探测器的边界内探测示例。
从入侵探测器开始,沿入侵探测器参考轴在4.0m处放置第一个测试点。使用边长为2.0m的正

方形网格,在产品说明书描述的探测边界内的交替网格交叉点放置更多测试点,如图4所示。
在每个测试点与径向线的+45°和-45°处,采用两个测试方向进入探测范围。两个方向都应从距

测试点1.5m的距离开始测试,并在距离测试点1.5m后结束。
在一个方向上步行通过测试点为完成一次步行测试。
记录入侵探测器的报警状态,第一次步行测试应产生入侵信号或消息,否则,应再进行4次测试,且

4次测试都应产生入侵信号或消息。判定结果是否符合5.2.1的要求。
单位为米

图4 探测角度小于或等于180°入侵探测器的边界内移动探测测试图

7.3.1.4.5 探测角度大于180°入侵探测器的边界内移动探测测试

图5给出了产品说明书描述的覆盖角为360°的入侵探测器的边界内探测示例。
参考图5的1和2,从入侵探测器开始,沿入侵探测器两侧的入侵探测器参考轴在2.0m处放置前

两个测试点。参见图5的3和4,从每个初始测试点绘制与入侵探测器参考轴成+45°和-45°的线,在
两条线相交的地方,将再放置两个测试点。

在每个测试点与径向线的+45°和-45°处,采用两个测试方向进入探测范围。两个方向都应从距

测试点1.5m的距离开始测试,并在距离测试点1.5m后结束。
在一个方向上步行通过测试点为完成一次步行测试。
记录入侵探测器的报警状态,第一次步行测试应产生入侵信号或消息,否则,应再进行4次测试,且

4次测试都应产生入侵信号或消息。判定结果是否符合5.2.1的要求。
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单位为米

图5 探测角度大于180°入侵探测器的边界内移动探测测试图

7.3.1.4.6 探测角度小于或等于180°入侵探测器的快速移动探测测试

执行四次步行测试,如图6所示。最初两次步行测试从要求的检测边界外开始,从相对的两侧开

始,并通过入侵探测器参考轴中点,与入侵探测器参考轴+45°和-45°的点,然后移向入侵探测器。第

三次和第四次步行测试在入侵探测器前方2m处以与入侵探测器参考轴成直角的相反方向通过。标

准测试目标将穿过所有指定的检测区域,在离开检测边界后停止。
在一个方向上步行通过测试点为完成一次步行测试。
记录入侵探测器的报警状态,4个步行测试中的每一个都应产生入侵信号或消息。判定结果是否

符合5.2.1的要求。
单位为米

图6 探测角度小于或等于180°入侵探测器的快速移动探测测试图
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7.3.1.4.7 探测角度大于180°入侵探测器的快速移动探测测试

如图7所示,要确定步行测试的方向,沿着入侵探测器参考轴,将两个初始测试点放置在入侵探测

器和产品说明书描述的探测边界之间的正中间。从每个初始测试点绘制与入侵探测器参考轴成+45°
和-45°的线。在两条线相交的地方,再放置两个测试点。进行八次步行测试,如图中标有1~8的箭

头。标准测试目标应在要求的检测边界外开始每次步行测试,并以与从入侵探测器延伸到测试点的径

向线成+70°和-70°的角度通过测试点。标准测试目标将穿越整个检测区域,在越过了检测边界后

停止。
沿入侵探测器参考轴的任一方向在距入侵探测器2m处再放置两个测试点,从这两个测试点绘制

两条与入侵探测器参考轴成+45°和-45°的线,在两条线相交的地方,再放置两个测试点。另外进行八

次步行测试,如图中标有9~16的箭头。标准测试目标应在要求的检测边界外开始每次步行测试,并以

+90°和-90°的角度通过测试点。标准测试目标将穿越整个检测区域,在越过检测边界后停止。
如果需要分段测试检测性能,请将入侵探测器旋转90°并重复该过程,直到测试完完整的检测覆盖

范围。
在一个方向上步行通过测试点为完成一次步行测试。
记录入侵探测器的报警状态,对于两个方向的每次步行测试,都应生成入侵信号或消息。判定结果

是否符合5.2.1的要求。
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单位为米

图7 探测角度大于180°入侵探测器的快速移动探测测试图

7.3.1.4.8 探测角度小于或等于180°入侵探测器的间歇性移动探测测试

如图8所示,穿越整个探测范围,执行两次步行测试。
步行测试从产品说明书描述的探测边界外相对的两侧开始,并通过入侵探测器轴中距离与入侵探

测器参考轴+45°和-45°的点,向入侵探测器移动。
间歇移动应包括标准测试目标以1.0m/s的速度步行1m,然后暂停5s,再继续。该状态应保持到

标准测试目标穿过整个检测区域。
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在一个方向上步行通过测试点为完成一次步行测试。
记录入侵探测器的报警状态,对于两个步行测试,都应生成入侵信号或消息。判定结果是否符合

5.2.1的要求。
单位为米

图8 探测角度小于或等于180°入侵探测器的间歇性移动探测测试图

7.3.1.4.9 探测角度大于180°入侵探测器的间歇性移动探测测试

如图9所示,沿着入侵探测器参考轴,将两个初始测试点放置在入侵探测器和产品说明书描述的探

测边界之间的中间。从每个初始测试点绘制与入侵探测器参考轴成+45°和-45°的线。在两条线相交

的地方,将再放置两个测试点。进行八次步行测试,如图中标有1~8的箭头。标准测试目标应在要求

的检测边界外开始每次步行测试,并以与从入侵探测器延伸到测试点的径向线成+70°和-70°的角度

通过测试点。
间歇移动应包括标准测试目标以1.0m/s的速度步行1m,然后暂停5s,再继续。该状态应保持到

标准测试目标穿过整个检测区域。
如果需要分段测试检测性能,将入侵探测器旋转90°并重复该过程,直到测试完完整的检测覆盖

范围。
在一个方向上步行通过测试点为完成一次步行测试。
记录入侵探测器的报警状态,对于两个方向的每次步行测试,都应生成入侵信号或消息。判定结果

是否符合5.2.1的要求。
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单位为米

图9 探测角度大于180°入侵探测器的间歇性移动探测测试图

7.3.1.4.10 探测角度小于或等于180°的入侵探测器的近距离探测测试

如图10所示,以开始于边界之外,且结束于边界之外的方式进行两次步行测试。测试从产品说明

书描述的检测边界外开始,标准测试目标沿着垂直于入侵探测器的参考轴直线方向,步行路径与入侵探

测器的垂直距离为2.0m±0.2m(针对安全等级1和等级2产品)或0.5m±0.05m(针对安全等级3和

等级4产品)处。如果产品说明书描述比入侵探测器等级规定的距离更近的距离处具有近距离探测性

能,则应在产品说明书描述的距离处进行测试。
标准测试目标穿越整个检测区域,在越过另一侧检测边界后停止。
在一个方向上步行通过测试点为完成一次步行测试。
记录入侵探测器的报警状态,对于两个方向的每次步行测试,都应生成入侵信号或消息。判定结果

是否符合5.2.1的要求。
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单位为米

图10 探测角度小于或等于180°的入侵探测器的近距离探测测试图

7.3.1.4.11 探测角度大于180°入侵探测器的轴向移动探测性能测试

如图11所示,执行两次步行测试,穿越整个检测区域。测试在要求的检测边界之外开始,沿着入侵

探测器参考轴朝入侵探测器的正下方移动并从入侵探测器下方通过,在产品说明书描述的检测边界之

外结束。反方向重复,如图11中标有1和2的箭头。
执行两个进一步的步行测试,但与入侵探测器参考轴成直角。测试在产品说明书描述的检测边界

之外开始,向入侵探测器正下方移动并通过整个检测区域并在检测区域的要求保护的检测边界之外结

束。反方向重复,如图11中标有3和4的箭头。
如果需要分段测试检测性能,请将入侵探测器旋转90°,重复同样的步骤,直到检测到完整的检测

覆盖范围。
在一个方向上步行通过测试点为完成一次步行测试。
记录入侵探测器的报警状态,对于双向的每次步行测试,都应产生入侵报警信号。判定结果是否符

合5.2.1的要求。
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单位为米

图11 探测角度大于180°入侵探测器的轴向移动探测性能测试图

7.3.2 抗干扰要求试验

7.3.2.1 抗热气流干扰试验

将除PIR传感器以外的其他探测原理传感器置于激活状态,保证在此状态下PIR传感器被激活则

会导致入侵信号或消息。产品说明书应提出一种将除PIR传感器以外的其他探测原理传感器置于激

活状态的方法,该方法可应用于入侵探测器。从入侵探测器下方1.0m±0.5m处,将风扇加热器的气

流引导至入侵探测器表面(见图12中的示例设置),提高入侵探测器表面处的空气温度以3℃/min的

速率从环境中升高15℃。在入侵探测器窗口测得的热空气应以0.7m/s±0.2m/s的平均速度流动,
不要让入侵探测器直面热源。

在环境温度+15℃下稳定4min,关掉加热器,让温度下降1min或直到达到环境温度,在环境中

稳定2min。重复该循环5次。
记录入侵探测器的报警状态,判定结果是否符合5.2.2.1的要求。
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a) 壁挂式入侵探测器的暖风机放置

b) 吸顶式入侵探测器的暖风机放置

标引序号说明:

1———暖风机;

2———入侵探测器;

3———用于避免热源直接影响入侵探测器的塑料板(聚苯乙烯);

l———暖风机中心到入侵探测器中心的垂直距离。

图12 抗热气流干扰测试图

7.3.2.2 抗车头灯光干扰试验

将除PIR传感器以外的其他探测原理传感器置于激活状态,保证在此状态下PIR传感器被激活则

会导致入侵信号或消息。产品说明书应提出一种将除PIR传感器以外的其他探测原理传感器置于激

活状态的方法,该方法可应用于入侵探测器。
如图13所示,入侵探测器应安装在暗箱垂直表面的中心(吸顶式复合入侵探测器采用45°倾斜角进

行测试),暗箱中入侵探测器的对面由2片4mm厚,边长为500mm正方形的干净窗玻璃组成,两片玻

璃之间的间距大于或等于10mm,玻璃的安装应允许空气在其间流动。
照明组合装置采用一个60W H4卤素灯,并被放在一个反光镜之前且不用灯罩。卤素灯应至少工

作了10h,但不超过100h。灯具组合装置应置于探测范围图的灵敏区中并与水平方向成最小角度。
灯具组合装置与入侵探测器的距离不应小于3m,以使传感器表面上能产生6500(1±10%)lx的均匀

光通量。
卤素灯由直流13.5V供电,通2s,断2s,共进行5个完整的循环。
记录入侵探测器是否产生任何信号或信息。
将暗箱前面的两块玻璃打开,让卤素灯直射入侵探测器,标准测试目标在灯后面走步,记录入侵探

测器报警状态,判定结果是否符合5.2.2.2的要求。
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单位为毫米

图13 抗车头灯光干扰测试图

7.3.2.3 抗荧光干扰试验

将除 MW传感器以外的其他探测原理传感器置于激活状态,保证在此状态下 MW 传感器被激活

则会导致入侵信号或消息。产品说明书应提出一种将除 MW 传感器以外的其他探测原理传感器置于

激活状态的方法,该方法可应用于入侵探测器。
用一个20mm~25mm直径36W~40W磁镇流荧光灯管,使用时间在100h~1000h之间,没

有金属反射物或额外装饰,安装在0.5m高度以上的天花板上,并平行于入侵探测器轴前方2.0m处。
对于安装在天花板上的入侵探测器,灯管应安装在入侵探测器下方1.0m和入侵探测器前方0.5m处

(见图14)。该灯管应打开60s,然后关闭30s。测试重复5次。
将荧光灯管相对于入侵探测器轴旋转90°重复测试。
记录入侵探测器报警状态,判定结果是否符合5.2.2.3的要求。

单位为米

a) 壁挂式安装

b) 吸顶式安装

图14 抗荧光干扰测试图
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7.3.2.4 抗磁场干扰试验

该测试只针对安全等级2、等级3和等级4的产品。
入侵探测器按照产品说明书的说明进行安装,将电源连接到入侵探测器并稳定工作180s。在进行

基本探测测试时,应将符合附录A所示磁铁依次放置在入侵探测器外壳的每个表面上。磁铁的应用方

式应确保单个磁极接触表面,以最大限度地提高通量渗透率,记录入侵探测器的响应。
针对安全等级2产品,使用type1磁铁;针对安全等级3和等级4,使用type2磁铁。
记录入侵探测器报警状态,附录A中规定的测试磁铁产生外部干扰磁场施加在入侵探测器的各个

可触及表面,观测入侵探测器是否能继续正常工作而不产生误报警信号或信息,磁铁的存在是否妨碍任

何信号或信息的正确生成,判定结果是否符合5.2.2.4的要求。

7.4 玻璃破碎入侵探测器试验

7.4.1 通用要求

7.4.1.1 玻璃板要求

玻璃板要求如下:

a) 标准玻璃板的尺寸应为800mm×1000mm,不同类型玻璃板的标称厚度和可接受偏差应符

合表12的规定;

b) 标准抗扰玻璃板的尺寸为800mm×1000mm的带框的标准玻璃板。

表12 标准玻璃板标称厚度和可接受偏差

玻璃板类型 标称厚度/mm 可接受偏差/mm

平板/浮法玻璃 6 ±2

镀膜(玻璃厚度+金属箔)a 6 ±3

钢化玻璃 6 ±2

夹层玻璃 6 ±3

中空玻璃b 4 ±2

嵌丝(装甲)玻璃 6 ±2

  a 镀膜玻璃将被视为非防侵入性镀膜。防侵入用镀膜玻璃应像夹层玻璃一样进行处理和测试。
b 这里提到的厚度,描述了内部玻璃的厚度。内外玻璃板之间的距离应在10mm~20mm之间,例如“4mm内

玻璃板、10mm垫片和4mm外玻璃板”。

7.4.1.2 基本探测测试

基本探测测试可使用基本测试源(玻璃破碎模拟器)模拟玻璃破碎的情况,产品说明书应提供基本

测试源以开展基本探测测试。
基本测试源(玻璃破碎模拟器)应生成玻璃板或钢化玻璃声音样本,应基于产品说明书提供或推荐

记录的玻璃破碎声音,以确保对玻璃破碎入侵探测器进行可靠的定位和测试。
使用基本测试源模拟玻璃破碎应能使入侵探测器产生入侵信号或信息。首次安装之后根据产品说

明书的说明执行测试以确认所有的入侵探测器被正确安装。在环境试验期间和/或之后在与首次测试

92

GB10408—2025



相同的条件下再次执行,以验证入侵探测器仍能正常工作,并将此结果与初始测试的结果进行比较。

7.4.2 探测性能试验

所有性能测试都应使用产品说明书描述支持的玻璃类型的标准玻璃板(见7.4.1.1)。入侵探测器

应按产品说明书规定进行安装,并连接到标称电源电压和适合测试的监控系统。入侵探测器稳定工作

180s,入侵信号或信息输出应受到监控。如果有多种灵敏度模式可用,应测试所有灵敏度模式。如果

入侵探测器响应的是玻璃破碎的声波,玻璃样品应安装在实心墙或等效的墙上,以免玻璃样品周围的声

音传播影响测试结果。
玻璃破碎探测性能测试如图15所示,跌落管材质为聚氯乙烯材料(PVC),内径为110mm,与玻璃

面成45°±2°。跌落管末端削至与玻璃平行,与玻璃间距50mm,确保钢球从玻璃正中心击穿。每次测

试前把钢球表面擦拭干净。对于产品说明书描述支持的每种玻璃类型,使用3个入侵探测器通过掉落

钢球进行测试,测试钢球跌落高度如表13所示。3个入侵探测器应根据产品说明书的安装说明安装在

不同的位置,其中1个入侵探测器应安装在产品说明书描述的最大距离上,最大距离是入侵探测器到受

控玻璃上的最远点;其他入侵探测器应沿着产品说明书描述支持的覆盖范围的边界安装在随机选择的

位置上。入侵探测器应安装在框架、墙或天花板的产品说明书描述支持的任意位置。
对于入侵探测器安装面有多种情况时(玻璃对面、玻璃侧面、天花板),测试要覆盖可能的每种安装

情况。
对于产品说明书描述支持的每种玻璃类型,3个入侵探测器均应产生报警信息,任何单个入侵探测

器都不应错过探测,判定结果是否符合5.3.1的要求。

图15 玻璃破碎探测性能测试图
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表13 玻璃破碎探测性能测试钢球高度

玻璃类型 最小跌落高度/m

平板/浮法玻璃 1.1

中空玻璃 1.8

嵌丝(装甲)玻璃 1.8

钢化玻璃 1.8

镀膜(玻璃厚度+金属箔)a 12.0

夹层玻璃a 12.0

  a 考虑到试验场所限制,可采用等效的测试装置,给钢球(钢球的质量在0.9kg~8kg,洛氏硬度在60~66之间)

提供一个在10m/s~30m/s之间的速度,确保钢球能至少以400J的能量垂直玻璃板(偏差±10°)撞击玻璃中

心(距离偏差50mm),并且不会产生其他额外噪音一次性击穿玻璃。

7.4.3 抗干扰试验

7.4.3.1 基本要求

在以下每个测试之前和之后,将执行基本探测测试,以验证每个入侵探测器仍处于有效的工作和探

测状态。入侵探测器的安装位置应符合产品说明书的要求,如果没有说明,至少一个入侵探测器应安装

在产品说明书描述支持的最小距离内。每次测试后,执行基本探测测试判定结果是否生成报警信号或

信息。

7.4.3.2 抗小物体撞击玻璃干扰试验

本测试将模拟冰雹、沙子、砾石等小物体打击窗户。
测试设置如图16所示。在标准抗扰玻璃板的相同一侧(内侧)安装3个入侵探测器。模拟冰雹由

3kg聚甲醛球组成,且符合以下规格。模拟冰雹应从窗户的另一侧落下,穿过一根长为1.80m、内径为

110mm的塑料管,该塑料管安装角度为45°±2°,并使它在距离玻璃50mm处结束,以便模拟冰雹击中

玻璃的中心。测试中应控制流量,以便在1min内分配3kg聚甲醛球。
聚甲醛球规格如下。

a) 材料:Delrin500或100(或等效物)。

b) 密度:1390kg/m3~1420kg/m3。

c) 直径:12mm。

d) 每千克数量:790个~800个。

e) 抗拉强度:57MPa~59MPa。

f) 洛氏硬度:115HRR~22HRR。
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图16 抗小物体撞击玻璃测试图

7.4.3.3 抗软物体撞击玻璃干扰试验

本测试将模拟软物体撞击玻璃板的中心(例如人的拳头)。
测试设置如图17。在标准抗扰玻璃板的相同一侧(内侧)安装3个入侵探测器。使用具有以下特

性的橡皮球进行摆锤测试。

a) 摆锤物体(A):橡皮球。

b) 直径:80mm±5mm。

c) 质量:0.38kg±0.05kg。

d) 角度α:60°。

e) 测试次数:5次。

f) 每次测试之间的最小时间间隔:5s。

g) 每个测试将包括一次命中,没有重复弹跳。

23

GB10408—2025



单位为米

图17 对软物体撞击玻璃抗扰测试图

7.4.3.4 抗硬物撞击玻璃干扰试验

本测试模拟硬物击打受控玻璃的中心(例如自行车的把手)。
测试设置应符合图18的规定。在标准抗扰玻璃板的相同一侧(内侧)安装3个入侵探测器。在标

准抗扰度玻璃板的另一侧用具有以下特性的钢球进行摆锤试验。

a) 摆锤物体(A):淬硬钢球。

b) 直径:40mm。

c) 质量:0.26kg。

d) 角度α:27°±5°。

e) 测试次数:5次。

f) 每次测试之间的最小时间间隔:5s。

g) 钢球与摆锤最高点的连接是一根直径<3mm的棉线。每个测试将包括一次命中,没有重复

弹跳。
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单位为米

图18 对硬物撞击玻璃抗扰测试图

7.4.3.5 抗磁场干扰试验

该测试只针对安全等级2、等级3和等级4的产品。
入侵探测器按照产品说明书的描述进行安装,将电源连接到入侵探测器并稳定工作180s。在进行

基本探测测试时,应将符合附录A所示磁铁依次放置在入侵探测器外壳的每个表面上。磁铁的应用方

式应确保单个磁极接触表面,以最大限度地提高通量渗透率,记录入侵探测器的响应。
针对安全等级2的产品,使用type1磁铁;针对安全等级3和等级4的产品,使用type2磁铁。
记录入侵探测器报警状态,附录A中规定的测试磁铁产生外部干扰磁场施加在入侵探测器的各个

可触及表面,观测入侵探测器是否能正常工作而不会产生误报警信号或信息,磁铁的存在是否妨碍任何

信号或信息的正确生成,判定结果是否符合5.3.2.4的要求。

7.5 磁开关入侵探测器试验

7.5.1 探测间隙试验

将磁开关放在非磁性的台子上按照产品说明书规定进行安装,然后逐渐移开磁铁盒直至磁开关产

生报警状态。对于有线继电器输出报警状态的探测间隙测试应符合图19的规定。对于无线型的磁开

关,需要产品说明书提供辅助测试设备以确认报警状态。测试应重复进行3次试验,取其最小值,判定

结果是否符合5.4.1的要求。

图19 探测间隙试验电路图
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7.5.2 抗磁场干扰试验

该测试只针对安全等级2、等级3和等级4的产品。
入侵探测器按照产品说明书的描述进行安装,将电源连接到入侵探测器并稳定工作180s。在进行

基本探测测试时,应将符合附录A所示磁铁依次放置在入侵探测器外壳的每个表面上。磁铁的应用方

式应确保单个磁极接触表面,以最大限度地提高通量渗透率。记录入侵探测器的响应。
针对安全等级2的产品,使用type1磁铁;针对安全等级3和等级4的产品,使用type2磁铁。
记录入侵探测器报警状态,当附录A中规定的测试磁铁产生外部干扰磁场施加在入侵探测器的各

个可触及表面,观测入侵探测器是否不受外部干扰磁场的影响并能够继续正常工作,探测间隙是否不超

过规定值的2倍,判定结果是否符合5.4.2的要求。

7.6 振动入侵探测器试验

7.6.1 光纤振动入侵探测器试验

7.6.1.1 探测距离试验

按产品说明书规定的探测距离标定出相应长度的光纤振动传感器,并与信号处理器连接,在最大探

测距离处一段长度小于或等于1000mm的光纤振动传感器固定在长700mm、宽500mm和厚5mm
的模拟试验玻璃板上,距离玻璃一端100mm(距离另一端600mm),玻璃板下方四个角用20mm×
20mm×20mm 的木质垫块垫起,在距离光纤振动传感器500mm 处放置一个垫块,垫块高度为

300mm(如图20所示),将3个直径35mm的玻璃圆球或橡胶圆球在2s时间内连续从垫块顶部推下。
重复10次试验,判定每次结果是否均符合5.5.1.1的要求。

单位为毫米

图20 最大探测距离测试图

7.6.1.2 定位精度试验

按产品说明书规定的最大探测距离标定出相应长度的光纤振动传感器,并与信号处理器连接,随机

选取3个位置(3个位置的选取间隔应大于标称定位精度的2倍,且有一个位置为标称最大探测距离

处)并进行标定,分别在3个位置按7.6.1.1各进行10次试验,记录每次试验指示的报警位置与实际标

定位置的偏差距离,判定结果是否符合5.5.1.2的要求。

7.6.2 其他振动入侵探测器

7.6.2.1 报警功能试验

7.6.2.1.1 模拟试验环境和装置

模拟试验场所远离振动干扰源200m之外,可选楼房地下一层20m2 的房间,水泥地板。
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模拟试验装置由玻璃试验板、玻璃球、垫块、振动探测仪组成。试验装置如图21所示。
垫块应位于玻璃板外,紧贴玻璃板边缘。试验时将载有玻璃球的垫块调整到对准玻璃板某固定刻

度位置,再释放玻璃球,每次更换不同高度,垫块均应遵循这一原则,尽量保证玻璃球落点接近同一

位置。
单位为毫米

图21 模拟试验装置图

7.6.2.1.2 地音振动入侵探测器模拟试验

将带有振动传感器的入侵探测器或单独振动传感器放置在一块长700mm、宽500mm、厚5mm
的模拟试验玻璃板一端(参考模拟试验装置图21),在距其500mm处码放垫块,试验时将2个直径为

16mm玻璃球(或橡胶球)在2s内连续从垫块上轻轻推下,观测入侵探测器是否发生报警状态。垫块

的厚度可调整为5mm、10mm、20mm、30mm、40mm、50mm,在某一高度达到规定加速度值时应产

生报警状态,试验中可调整灵敏度,试验时人勿走动。
加速度测量可以通过油膏将压电加速度计和振动入侵探测器粘接在玻璃板上,其灵敏轴垂直于玻

璃板平面,并由放在入侵探测器旁边的高灵敏度压电加速度计、专用电荷放大器、峰值电压表组成的振

动测量系统来完成。振动测量系统测试图如图22所示。

图22 振动测量系统测试图

7.6.2.1.3 建筑物振动入侵探测器模拟试验

建筑物振动入侵探测器可在冲击台进行,也可用7.6.2.1.2同样的方法,将3个直径为16mm的玻

璃球在2s内连续从垫块上轻轻推下,试验中可调整灵敏度,观测入侵探测器是否发生报警状态),判定

结果是否符合5.5.2.1的要求。

7.6.2.1.4 保险柜振动入侵探测器模拟试验

可在冲击台上进行,也可用3个直径为19mm 的玻璃球在2s内连续向放置入侵探测器的长

700mm、宽500mm、厚10mm玻璃板自由冲击,用7.6.2.1.2同样的方法进行试验,试验中可调整灵敏
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度,记录达到表5中规定的加速度时是否产生报警状态,判定结果是否符合5.5.2.1的要求。

7.6.2.1.5 ATM 自动取款机振动入侵探测器模拟试验

可在冲击台上进行,也可用3个直径为19mm 的玻璃球在2s内连续向放置入侵探测器的长

700mm、宽500mm、厚10mm玻璃板自由冲击,用7.6.2.1.2同样的方法进行试验,试验中可调整灵敏

度,记录达到表5中规定的加速度时是否产生报警状态,判定结果是否符合5.5.2.1的要求。

7.6.2.2 探测范围试验

7.6.2.2.1 地音振动入侵探测器

地音振动入侵探测器应安装在能符合探测范围并符合产品说明书规定的边界范围传导介质的开阔

场地上(距汽车的行驶轨道100m),本地振动加速度小于或等于1m/s2。根据地音振动入侵探测器产

品安装规定将振动传感器埋入地下50mm~100mm处,传感器与土地为一体。人体质量大于40kg
的单人在探测范围内以每秒一步(约0.7m/s)的速度在8个方向上自最大探测距离外径向入侵探测器

走动,测试引起入侵探测器产生报警信号的最大半径距离,此8个点的连线以内即为探测范围,判定结

果是否符合5.5.2.2的要求。

7.6.2.2.2 建筑物振动入侵探测器

建筑物振动入侵探测器应牢固地安装在能符合长度大于最大探测距离并符合产品说明书规定的传

导机制的墙体上,本地振动加速度小于或等于10m/s2。根据产品安装规定将振动入侵探测器或单独

振动传感器置于建筑物墙中(三七砖结构墙体)或固定在砖墙上(易入侵的墙中心位置),一般距离地面

约2m,在探测范围内用1.3kg钢制测力锤以大于100N的力连续对墙壁进行敲击,最大探测边界内的

区域即为探测范围,判定结果是否符合5.5.2.2的要求。

7.6.2.2.3 保险柜振动入侵探测器

保险柜振动入侵探测器应安装在保险柜或模型中的铁门相邻的任一边柜壁上,用1.3kg钢制测力

锤以100N~200N的力敲击保险柜的任意部位,进行3次,试验中可调整灵敏度。试验后,观测柜内入

侵探测器是否发出报警信号,判定结果是否符合5.5.2.2的要求。

7.6.2.2.4 ATM 机振动入侵探测器

保险柜振动入侵探测器应安装在ATM机或模型中的底层钞柜门的任一边柜壁上(可用胶将入侵

探测器与柜壁粘合为一体),用1.3kg钢制测力锤以100N~200N的力敲击ATM机的任意部位,进行

3次,试验中可调整灵敏度。试验后,观测ATM 机内入侵探测器是否发出报警信号,判定结果是否符

合5.5.2.2的要求。

7.6.2.3 抗磁场干扰试验

该测试只针对安全等级2、等级3和等级4的产品。
入侵探测器按照产品说明书的描述进行安装,将电源连接到入侵探测器并稳定工作180s。在进行

基本探测测试时,应将符合附录A所示磁铁依次放置在入侵探测器外壳的每个表面上。磁铁的应用方

式应确保单个磁极接触表面,以最大限度地提高通量渗透率,记录入侵探测器的响应。
针对安全等级2的产品,使用type1磁铁;针对安全等级3和等级4的产品,使用type2磁铁。
记录入侵探测器报警状态,当附录A中规定的测试磁铁产生外部干扰磁场施加在入侵探测器的各

个可触及表面,观测入侵探测器是否继续正常工作而不会产生信号或信息,磁铁的存在是否不妨碍任何
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信号或信息的正确生成,判定结果是否符合5.5.2.3的要求。

7.7 主动光束入侵探测器试验

7.7.1 探测响应时间试验

调整发射机使光束与接收机对准,处于工作状态。并按照产品说明书设定入侵探测器的响应时

间t。将一个直径为200mm的圆柱形物体,其长度应能遮断光束,分别以V1 和V2 的速度垂直于射束

轴线方向通过光束。v1 和v2 具体数值通过公式(2)和公式(3)根据响应时间t计算。

v1=200mm/(t×70%) …………………………(2)

v2=200mm/t …………………………(3)

  试验后检查入侵探测器报警状态并记录试验结果,判定结果是否符合5.6.1的要求。

7.7.2 探测距离试验

7.7.2.1 室内用

按照产品说明书安装入侵探测器,并按标称距离调整发射机和接收机的间距,将一组衰减为75%
的中性滤光片放在接收机孔前方,检查遮挡报警功能,判定结果是否符合5.6.2.1的要求。

7.7.2.2 室外用

在室外试验场地按照产品说明书安装发射机,并将接收机安装在标称探测距离的1.5倍处,将一组

衰减为75%的中性滤光片放在接收机孔前方,检查遮挡报警功能,判定结果是否符合5.6.2.2的要求。

7.7.3 抗外界光干扰试验

将发射机与接收机相距5m固定,调准发射机与接收机之间的光束。分别用两只40W 日光灯并

列和一台全光谱太阳光模拟器[由220V(AC)/50Hz电源供电,出光面积大于接收机窗口,前方附加中

性滤光片]作为试验干扰光源,使其发射出被衰减到15%的模拟太阳光。干扰光源置于与射束轴线成

15°或大于15°的角度并离接收机自身1.5m处进行试验;光照5s,遮光5s,作5次循环。检查遮挡报警

功能,判定结果是否符合5.6.3的要求。

7.8 遮挡式微波入侵探测器试验

7.8.1 探测距离试验

发射机与接收机之间的安装距离:室内型按产品说明书规定的探测距离;室外型应为产品说明书规

定的探测距离的1.3倍。安装高度按产品说明书推荐的高度。标准测试目标或模拟测试目标以

0.75m/s速度,垂直通过收、发天线形成的轴线时,入侵探测器应产生报警信号,判定结果是否符合

5.7.1的要求。

7.8.2 探测宽度试验

入侵探测器的发射机、接收机之间的安装距离按产品说明书规定的探测距离,安装高度按产品说明

书推荐的高度,标准测试目标或模拟测试目标从2倍探测宽度外,以0.75m/s的速度,垂直接近收发天

线形成的轴线,测出报警时的位置,然后以同样方法测出轴线另一边的报警时的位置,两个报警点位置

之间距离应小于产品技术指标规定的探测宽度的1.5倍。按图23所示在均匀分布的A、B、C等不少于

5个位置上分别进行上述测试。将入侵探测器天线极化方向沿辐射轴线转90°,再以上述相同方法及要

求测试,探测宽度应小于产品技术指标规定的探测宽度的1.5倍,判定结果是否符合5.7.2的要求。
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图23 测试位置示意图

7.8.3 探测速度范围试验

按图23所示,人体目标在均匀分布的A、B、C等不少于5个位置,各个位置分别以0.1m/s、3m/s、

6m/s、10m/s的速度垂直通过收、发天线形成的轴线,入侵探测器应产生报警信号。步测的速度应控

制在±10%,移动目标在启动和停止时,都应双脚并拢,步行测试在15s内不能重复测试。表14规定

了步行测试速度要求,判定结果是否符合5.7.3的要求。

表14 步行测试速度要求

测试项目 等级1、等级2 等级3、等级4

边界穿越探测速度/(m/s) 0.75m/s 1m/s

边界内移动探测速度/(m/s) 0.1m/s 0.3m/s

快速穿越探测速度/(m/s) 3m/s 6m/s

近距离探测/m
速度/(m/s)

0.5m
0.1m/s

1m
0.5m/s

7.9 张力式电子围栏入侵探测器试验

7.9.1 张力索拉紧报警试验

可采用展架方式安装设备,但应确保设备的所有功能正常运行。警戒状态下,拉动设备的任意一根

张力索,使设备产生报警信号。测量此时张力索的位移距离,判定结果是否符合5.8.1的要求。

7.9.2 张力索松弛报警试验

可采用展架方式安装设备,但应确保设备的所有功能正常运行。警戒状态下,松弛设备的任意一根

张力索,使装置产生报警信号。测量此时张力索的张力值,判定结果是否符合5.8.2的要求。

7.9.3 张力索断开报警试验

可采用展架方式安装设备,但应确保设备的所有功能正常运行。警戒状态下,断开张力索或使张力

索表面张力值小于或等于预设张力值的1/10,判定结果是否符合5.8.3的要求。

7.10 雷达入侵探测器试验

7.10.1 探测范围试验

按产品说明书声明的方式安装入侵探测器并开启运行,警戒区保持入侵探测器出厂设置,选取产品
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说明书列举的入侵报警目标配置为入侵探测器需要进行入侵监测的目标,配置完成后,使该目标进入警

戒区,在警戒区范围内,该目标从入侵探测器近处开始向远端移动,直到无法探测到该目标,此时该目标

与前端设备之间的距离即为探测范围,判定结果是否符合5.9.1的要求。

7.10.2 定位精度试验

按产品说明书推荐的方式安装入侵探测器并开启运行,警戒区保持入侵探测器出厂设置,在警戒区

内,从入侵探测器近处开始向远端选取多个标定点,选取产品说明书列举的入侵报警目标类别中的一种

类别配置为入侵探测器需要进行入侵监测的目标,配置完成后,使该类型的单个目标进入入侵探测器警

戒区;在警戒区范围内,该目标从入侵探测器近处开始向远端移动,当目标通过标定点时,计算雷达探测

到的距离与实际的距离的误差,判定结果是否符合5.9.2的要求。

7.10.3 最低可探测运动速度试验

按产品说明书推荐的方式安装入侵探测器并开启运行,警戒区保持入侵探测器出厂设置,在警戒区

内标定具有一定长度的测试距离,选取产品说明书列举的入侵报警目标类别中的一种类别配置为入侵

探测器需要进行入侵监测的目标,配置完成后,使该类型的单个目标进入入侵探测器警戒区;该目标以

从高到低直到慢慢静止的速度变速通过测试距离,查看雷达能发现该目标的最低速度,判定结果是否符

合5.9.3的要求。

7.10.4 最小目标分离距离试验

按产品说明书推荐的方式安装入侵探测器并开启运行,警戒区保持入侵探测器出厂设置,在警戒区

内,从入侵探测器近处开始向远端选取多个标定点,选取产品说明书列举的入侵报警目标类别中的一种

类别配置为入侵探测器需要进行入侵监测的目标,配置完成后,使该类型的两个目标进入入侵探测器警

戒区;在标定点处,让静止的两个目标按设定的速度做左右分离运动,当实时报警信息中首次出现两个

目标框时,测量两个目标之间的距离,判定结果是否符合5.9.4的要求。

7.11 其他单技术入侵探测器试验

入侵探测器在产品说明书规定的电源电压范围内和规定的环境条件下被触发时,判定结果是否符

合5.10的要求。

7.12 复合型入侵探测器试验

采用两种或两种以上探测原理传感器的复合型入侵探测器,每种原理传感器按照7.2~7.11的相

关方法进行试验,判定结果是否符合5.11的要求。

7.13 产品说明书检查

检查产品说明书提供的产品资料内容,判定结果是否符合第6章的要求。

8 检验规则

8.1 检验分类

8.1.1 型式检验

有下列情况之一,应进行型式检验:
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———新产品或老产品转厂生产的试制定型鉴定;
———正式生产后,如结构、材料、工艺、生产设备和管理有较大改变可能影响产品性能时;
———产品长期(一年以上)停产后恢复生产时;
———交收检验的结果与上次型式检验的结果有较大差异;
———国家有关产品质量监督机构提出要求或合同规定等。

8.1.2 出厂检验

出厂检验由下列4个组别组成。

a) a组检验(逐批):交收产品时,全数检验。

b) b组检验(逐批):交收产品时,抽样检验。

c) c组检验(周期):每半年进行1次。

d) d组检验(周期):每年进行1次。

8.2 检验项目、技术要求、试验方法及不合格分类

各类检验的检验项目、技术要求、试验方法、不合格分类及出厂检验的分组应符合表15规定。

表15 检验项目、技术要求、试验方法、不合格分类及出厂检验

序号 检验项目 技术要求 试验方法 不合格分类 型式检验
出厂检验

a b c d

1 外观及结构要求 5.1.1 7.2.1 C ● ● ● ● ●

2 外壳防护等级 5.1.2 7.2.2 B ● ● ● ● ●

3 报警信号持续时间 5.1.3 7.2.3 C ● ● ● ● ●

4 警戒状态的恢复 5.1.4 7.2.4 C ● ● ● ● ●

5 端口 5.1.5 7.2.5 C ● ● ● ● ●

6 防拆保护 5.1.6 7.2.6 C ● ● ● ● ●

7 线缆保护 5.1.7 7.2.7 B ● ● ● ● ●

8 工作电压 5.1.8 7.2.8 C ● ● ● ● ●

9 事件处理和信号输出 5.1.9 7.2.9 C ● ● ● ● ●

10 安全性 5.1.10 7.2.10 A ● — — ● ●

11 环境适应性 5.1.11 7.2.11 B ● — — ● ●

12 电磁兼容性 5.1.12 7.2.12 B ● — — — ●

13 稳定性 5.1.13 7.2.13 A ● — — — ●

14

15

16

17

18

超 声 波 入 侵

探测器、微波

入侵探测器、

被 动 红 外 入

侵探测器

探测性能 5.2.1 7.3.1 A ● ● ● ● ●

抗热气流干扰 5.2.2.1 7.3.2.1 B ● — — ● ●

抗车头灯光干扰 5.2.2.2 7.3.2.2 B ● — — ● ●

抗荧光干扰 5.2.2.3 7.3.2.3 B ● — — ● ●

抗磁场干扰 5.2.2.4 7.3.2.4 B ● — — ● ●
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表15 检验项目、技术要求、试验方法、不合格分类及出厂检验 (续)

序号 检验项目 技术要求 试验方法 不合格分类 型式检验
出厂检验

a b c d

19

20

21

22

23

玻 璃 破 碎 入

侵探测器

探测性能 5.3.1 7.4.2 A ● ● ● ● ●

抗小物体撞击玻璃干扰 5.3.2.1 7.4.3.2 B ● — — ● ●

抗软物体撞击玻璃干扰 5.3.2.2 7.4.3.3 B ● — — ● ●

抗硬物撞击玻璃干扰 5.3.2.3 7.4.3.4 B ● — — ● ●

抗磁场干扰 5.3.2.4 7.4.3.5 B ● — — ● ●

24

25

磁 开 关 入 侵

探测器

探测间隙 5.4.1 7.5.1 A ● ● ● ● ●

抗磁场干扰 5.4.2 7.5.2 B ● — — ● ●

26

27

光 纤 振 动 入

侵探测器

探测距离 5.5.1.1 7.6.1.1 A ● ● ● ● ●

定位精度 5.5.1.2 7.6.1.2 B ● — — ● ●

28

29

30

其 他 振 动 入

侵探测器

报警功能 5.5.2.1 7.6.2.1 A ● ● ● ● ●

探测范围 5.5.2.2 7.6.2.2 B ● ● ● ● ●

抗磁场干扰 5.5.2.3 7.6.2.3 B ● — — ● ●

31

32

33

主 动 光 束 入

侵探测器

探测响应时间 5.6.1 7.7.1 B ● — — ● ●

探测距离 5.6.2 7.7.2 A ● ● ● ● ●

抗外界光干扰 5.6.3 7.7.3 B ● — — ● ●

34

35

36

遮 挡 式 微 波

入侵探测器

探测距离 5.7.1 7.8.1 A ● — — ● ●

探测宽度 5.7.2 7.8.2 B ● ● ● ● ●

探测速度范围 5.7.3 7.8.3 B ● — — ● ●

37

38

39

张 力 式 电 子

围 栏 入 侵 探

测器

张力索拉紧报警 5.8.1 7.9.1 A ● ● ● ● ●

张力索松弛报警 5.8.2 7.9.2 B ● ● ● ● ●

张力索断开报警 5.8.3 7.9.3 B ● — — ● ●

40

41

42

43

雷 达 入 侵 探

测器

探测范围 5.9.1 7.10.1 A ● ● ● ● ●

定位精度 5.9.2 7.10.2 B ● — — ● ●

最低可探测运动速度 5.9.3 7.10.3 B ● — — ● ●

最小目标分离距离 5.9.4 7.10.4 B ● — — ● ●

44 其他单技术入侵探测器 5.10 7.11 A ● ● ● ● ●

45 复合型入侵探测器 5.11 7.12 B ● ● ● ● ●

46 产品说明书 6 7.13 B ● ● ● ● ●

  注:“●”为必检项;“—”为不检项。

8.3 组批规则

出厂检验的组批应由同一生产批次的产品组成。
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8.4 抽样规则

8.4.1 型式检验抽样规则

型式检验的受试样品应不少于3套,随机抽样。

8.4.2 出厂检验抽样规则

出厂检验抽样规则为:

a) a组检验为全数检验;

b) b组检验的样品从a组检验的合格批中按GB/T2828.1的规定,采用特殊检查水平S-3的正

常检验一次抽样;

c) c组和d组检验的样品从a组、b组检验的合格批中按GB/T2829规定的数量随机抽取。

8.5 判定规则

按照表15的规定进行检验,其中出现一项 A类不合格,或一项B类加一项C类不合格,或两项

B类不合格,或三项C类不合格,则判定为不合格品。

8.6 不合格品处置

不合格品的处置方式如下:

a) 对判定为合格品中的不合格项和合格批中的不合格品应由制造商进行修复或调换合格;

b) B组、C组检验不合格时,其代表批的产品应停止检验,分析原因,消除不合格因素后再提交

检验。

8.7 批的再提交

批检验不合格时,经修理、调试和检验合格后,再次随机抽取规定数量的样品提交检验。若仍判为

不合格时,则可拒收。待查明原因,采取措施通过新的周期试验后,才能恢复正常生产和检验。

9 标志、包装、运输和贮存

9.1 标志

包装箱上应有以下标志。

a) 产品名称、规格型号、数量、体积、质量、警示标志、生产企业的名称、地址。

b) 商标名称、注册商标图案。

c) 生产日期:年、月、日。

d) 执行标准编号。

9.2 包装

包装箱应符合防潮、防震的要求,包装箱内应有装箱明细表、检验合格证、备件、附件及产品说明书

等物件。

9.3 运输

产品设计应能满足一般的车辆、船、飞机的运输要求。产品在运输中,应能防雨、雪和其他任何形式

的潮气侵袭。
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9.4 贮存

产品应贮存在空气干燥,周围无腐蚀性气体的仓库内,且应有防潮或防雨措施,放置在离地面

20cm 以上的环境中。
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附 录 A
(规范性)

标准磁铁的尺寸和要求

A.1 测试用type1磁铁(见图A.1)和type2磁铁(见图A.2)的尺寸和要求如下。

a) type1磁铁:

1) 直径(l1):102mm;

2) 长度(l2):40mm;

3) 材料:NdFeBN40;

4) 剩磁(Br)最小值:1275(1±2%)mT;

5) 最大磁能积(BH)max:310(1±3%)kJ/m3;

6) 工作点极化:0.835(1±2%)T。

b) type2磁铁:

1) 长(l1):36mm;

2) 宽(l2):15mm;

3) 高(l3):10mm;

4) 材料:NdFeBN38;

5) 剩磁(Br)最小值:1240(1±2%)mT;

6) 最大磁能积(BH)max:280(1±3%)kJ/m3;

7) 工作点极化:Br(1-5%)。

A.2 测试用磁铁应由国家认可的具有相应能力的计量机构进行计量。
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  标引符号说明:

l1———直径;

l2———长度;

N———N级;

S———S级。

图 A.1 type1磁铁
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  标引符号说明:

l1———长;

l2———宽;

l3———高;

N———N级;

S———S级。

图 A.2 type2磁铁
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